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PREMIUM BRAND

Ogodlne

Sterowanie dawka
Wspotpraca z Nawigacjg
Zrédto sterowania
Pomiar predkosci
Obstugiwane zawory
Zataczanie sekcji wody
Wielko$¢ wyswietlacza

Wskaznik cieczy w zbiorniku

Sterowanie hydrauliczne
ZASTOSOWANIE

Oprogramowanie

Interfejs/mechanizmy wewnetrzne

Przyciski

Intuicyjnosé

Komunikaty

Szybkie przyciski membranowe

Szybkie przetaczniki dzwigniowe

Szybkos¢ obliczen i sterowania
Szybkosc¢ reakcji LCD
Stabilnos¢ vs szybko$¢ pomiaréw
Algorytmy specjalne

Wykonanie sprzetowe

Obudowa

Okablowanie

Ziacza

llo$¢ kanatow wody

llo$¢ kanatow hydrauliki

llo$¢ przetacznikéw wody

llo$¢ przetacznikow hydrauliki

llo$¢ kontrolek sygnalizacyjnych LED

Automatyczne

Tak

Przeptywomierz / Czujnik cisnienia NPN OC 20 - 5000imp/L / 4-20mA
GPS, doktadnosc 0,1km, pomiar od 0,2 km/h, od$wiezanie 5Hz

Silnikowe / Pneumatyczne

Manualnie / Automatycznie Pr iki dzwigienkowe /
Wszystkie parametry na jednym widoku

. Whpisywanie reczne / Pomiar z czujnika
Manualnie / Automatycznie ciénienia
brak / 9/ 19 sekcji

Opryskiwacze polowe

Interfejs uzytkownika

Membranowe, szybkie, z dzwigkiem

Podstawowa konfiguracja i obstuga nie wymaga instrukcji obstugi
Graficzne, tekstowe

RSM, NAWIGACJA AUTO, Ustawienia, Tankowanie, Regulacja reczna ci$nienia, regulacja
wydatku

Sekeyjne, regulacja cisnienia, sterowanie hydraulika.

Algorytmy/ mechanizmy programowe

szybkim pi i i algorytmami
<10st.C 0,6s >20st.C0,2s
<0,3s V = 0,2km/h, P=0,02 BAR, 5 Lmin >0,7s V = 0,1km/h, P=0,01 BAR, 1 Limin

Krzywa rozpedzania/krzywa hamowania.
Krzywa twardosci wody

Petle j i ia funkcji zabiegu pry:

Ochrona przed udarami pradowymi

Pamig¢ parametréw pryskania na kraricach pola uzywana do inteligentnego przewidywania
parametrow rozpoczynania nowej sciezki

Algorytmy uczace sig - przyspit j ie i Zwi ja precyzje

Komputer -Aluminium, ABS,STAL IP65 Modut — ABS, STAL 1P69
Gumowe, PE

Standard do ilnikowych i t i ), IP69

13 sekcji, 1 gtéwny, 1 regulacyjny (proporcjonalny)

18 sekcji, 1 gtéwny zataczany automatycznie

13 sekcji mono, 1 gtéwny mono, 1 regulacyjny bistabilny

9 podwajny bistabilny (18 pozycji)

16 komputer, 22 modut wody, 19 modut hydrauliki

Pomiar wartosci analogowych R $¢ 8000, §¢ +-1, C $6 pro 200 Hz
Pomiar czasu probka co 0,0625us

Czestotliwos¢ PWM 1KHz

Pozostate

Projekt / produkcja Polska

Dostgpnos¢ czesci iennych oraz elementy

Pozostate zewnetrzne materiaty
Gwarancja

Rozw6j wsparcie

Jezyki

Rok rozpoczegcia produkcii
Identyfikacja

Podsumowanie:

Komputer NAV-EXPERT jest wersjg syvoich

Przetgczniki wysokiej trwatosci, przewody gumowe, ekran poliweglan twardy
24 miesigce. Door to door.

Kontakt z menadzerem produktu.

Polski, Angielski, mozliwo$¢ dogrania dowolnego jezyka

2023 r

Tak, numer seryjny

sterowania.

ikow pod katem ni $ci, precyzji pomiarow, zdolnosci szybkiego i

obszary sprzgtowe pod katem przemyslanych konstrukcji ale takze wzrosta dbatos¢ o

jakosciowe elementy stosowane do produkgji. Zespét polskich inzynieréw nieustannie prowadzi prace nad oprogramowaniem i rozwigzaniami

technologicznymi.
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13 SECTION CONTROL
s e gy

arTManN

I, 25[mm]

Przewod
Nawigacji
Przewod

>
g
=
%)
[}
=
=
=
£
o
<

ART-WATRIC water control system
(3@

7Quartmann

E 3

HEHEE £

=l 5l 3l g 2 <

sl 3| ¢ gl &3 >

ol 2| % sl 3R 3

- =1 g1zl & E I k)
= EEIEEEER ]
B A HEERH 8
2 gl zl 3 3| &
Aelelelelel2] &) 5] 2 3 3
3 o 318 B 32 2
9 H ggs;;él:lg
g OB E 8 8B &
s of o) «f | af 5|8
1l bl

Przewsd zasilajacy 6,5m

Przewd sekcj glownej

5 Rrmewsd sekei 18

&
&
£
&
&
&



TQ UarRTMann
@ LOGIC

Seria Komputeréw opryskowych NAV-EXPERT

DO NAWIGACII

o Pelne automatyczne sterowanie dawka i sekcjami

o Predkosciomierz GPS nie wymaga sezonowej kalibracji

Antena GPS/RTK Modut sterowniczy hydrauliki

GPS ANTENNA

1Quarrmann

QUART-HYDRIC hydraulic control system s
o Vhiivm Gomod) o
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Modut sterowniczy wody

RAS + BSP
Expresowe ustawianie dawki - dopryskane krafnce pola

D s suean -amin I~ P 3
O Modutowa konstrukcja

o Zapewniona dtuga zywotno$¢ zaworu proporcjonalnego - inetligentne sterowanie stabilizuje faze regulacji

o Czytelny wyswietlacz - wszystkie parametry na jednym widoku

Parametry techniczne

Reguluje dawke oprysku na podstawie pomiaru z przeptywomierza oraz/lub z czujnika ci$nienia.

Zasilanie:
JART-WATRIC water control system 'Eakrgs DC: . . 11-16V
ECTION CONTROL CE 1 nny obér pradu w stanie pracy max: 1A
Pobér pradu w stanie spoczynku max: 150mA
= Temperatura pracy: 20-60stC

Wyjscia sterujace wody:

Typ wyjécia: o zmienna polaryzacja
Zakres napiecia: 10-15V
Maksymalny prad:
Sekcje 1-13: 8A
Sekcja gtéwna: 10A
" 6.5m Regulacja cisnienia: 3A
Komputer opryskiwacza ’
m P " ot
[ g Wyjscia sterujace hydrauliki:
] L OC sterowanie masg
o Typ wyjécia: o 10-15V
akKres napigcia:
Zaki 3A
Maksymalny prad:
Stabilne i szybkie pomiary éci sa i ia dawka cieczy .
Czujnik ci$nienia:
Rootsey Adjustment System (RAS) - I j t lacji ciénieni Typ wyjscia: pradowy
ootsey Adjustment System - Innowacyjny system regulacji ciénienia .
stworzony przez firme Rootsey. Potaczona technologia - PID MOSFET PWM to Zakres prad,OWy' 4-20mA
= 0 D D D D O O e e e szybka | precyzyjna regulacja ciénienia, wnoszaca nowa jakoéé sterowania, To nie Zakres pomiarowy: 0-16BAR
tylko szybkie ustalenie dawki, ale utrzymanie parametréw, bez ciagtego
1020202020202020Z0Z020Z0Z0; doreguiompiie
Algorytm przez inzynieré i, nie tylko laczy ze soba
szybkie i precyzyjne sterowanie, ale znaczaco wydtuza zywotnos¢ seromotoréw
reguiujacych, dzieki eliminacji zaburzajacych dryftéw pomiarowych. - . .
Czujnik poziomu cieczy
Typ wyjscia: pradowy
Correct Liquid Flow - Algorytm korekty krzywej twardoéci wody. Wysoka Zakres pradowy: 4-20mA
precyzja sterowania nawet, wtedy gdy komputer oblicza wydatek cieczy bazujac i . .
na pomiarze ciénienia. Zakres pomiarowy: kalibrowany
6 5m Parametry dysz s zapisane w pamigci komputera, uwzgledniajac krzywa
’ twardosci wody
Base Speed Pressure - Funkcja trzymania parametréw na kraricach $ciezek to Czujnik predkos’ci i przeptywomierz
dopryskane na obrzerzach pola. 0 Typ Wngcia: oC
Zakres czestotliwo$ci 5-800Hz
Current Schock Protection - miekki start - ochrona przed udarami pradowymi o N N A
Zabezpieczenie gtéwne pradowe: 25A




